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UltraCamL —nowa cyfrowa srednioformatowa kamera lotnicza
Ekonomia

Fotogrametryczna kamera UltraCamL stanowi ekonomiczne rozwigzanie do produkgji zdje¢ cyfrowych o najwyzszej jakosci.
Korzystajac z doswiadczenia nabytego przy konstruowaniu kamer UltraCamX i UltraCamXp, UltraCamL oferuje takg samg doktadno$¢
geometryczng i radiometryczng zawartg w segmencie kamer o $rednim formacie. Szybko$¢ pozyskiwania zdje¢ jak i doktadno$¢
geometryczna kamery UCXp pozwalajg uzytkownikom produkowa¢ mapy miast, pozyskiwa¢ numeryczny model terenu pozbawiony
martwych pol i pikéw jak réwniez tworzy¢ wysokiej jakosci wielkoskalowg ortofotografie. Automatyczna analiza zdje¢ jest takze mozliwa
dzigki wspaniatej rozdzielczosci radiometrycznej UCXp.

Zastosowanie

Nie uwzgledniajgc jakosci obrazu, UltraCamL moze byé uzywana w matych samolotach i z tego powodu pracowaé po mniejszych
kosztach. Mate firmy kartograficzne uzyskujg w ten sposéb przystepng opcje oferowania ustug $wiadczonych przez cyfrowg platforme
lotniczg jak réwniez rozszerzenia zakresu swoich ustug lotniczych. UltraCamL jest réwniez idealnym rozwigzaniem dla duzych firm
kartograficznych, ktére potrzebujg niskokosztowych nalotéw w celu realizacji matych projektéw lub pozyskujg dane cyfrowe w potaczeniu
np. z danymi laserowymi (LIDAR).

Jakosc¢.
UltraCamL zapewnia tg samg wysokg doktadno$¢ geometryczng, zakres radiometryczny, zdolnosci stereo, petng metryczno$¢ jak

kamery duzego formatu. Zdjecia sg odpowiednie do wykonywania numerycznego modelu terenu, aerotriangulaciji, ortofotomap i
tworzenia wektorowych map 3D.

Najwazniejsze cechy :
— Najwyzszej jakosci dostepny format zdje¢ srednioformatowych (64 megapiksele w kanale panchromatycznym, 9.735 pikseli wzdtuz
nalotu, 6.588 pikseli w poprzek nalotu)

— 1:1.83 wspotczynnik tzw. pansharpening'u dostarczajacy kolorowe i podczerwone (CIR) zdjecia o najwyzszej jakosci z
bezkonkurencyjnym zakresem radiometrycznym

— Krétki interwat czasu w jakim wykonywane sg kolejne zdjecia pozwala zastosowac technike fotogrametrii wielowigzkowej nawet do
map wielkoskalowych przy niskim putapie i wysokiej predkosci samolotu. Przyktadowo 80% pokrycie podtuzne przy 10cm rozmiarze
piksela jest osiggane przy predkosci 105 weztow

— Wysoka szczegotowos¢ bez efektu rozmazania dzigki zastosowaniu kompensaciji ruchu postepowego (FMC) przy uzyciu ang.
Time Delayed Integration (TDI)

— Rozmiar piksela na ziemi (GSD) przy putapie lotu 486m wynosi 5¢cm (10cm GSD przy putapie 972m)

— Wymienialne jednostki zapisujace zapewniajg dwie gtowne korzysci : diugos$é misji fotolotniczej jest ograniczona tylko konstrukcjg
samolotu oraz czas obstugi naziemnej jest maksymalnie zminimalizowany

— Maksymalne wykorzystanie istniejgcego oprzyrzagdowania : obstuga wszystkich standardowych zyroskopowostabilizujgcych
kamerg platform (PAV-30, Z/I-TAS, GSM3000) | wigkszosci systeméw GPS/IMU

— Wykorzystuje tylko glowice sensora w ktérej zintegrowano sensor i system obliczeniowy. Zintegrowany system obliczeniowy i
zintegrowany modut SSD zaprojektowano w celu osiggnigcia maksymalnej niezawodnosci systemu. Nie potrzeba stosowa¢ dodatkowych
jednostek obliczeniowych i dyskowych

— Waga sensora UltraCamL wynosi ok. 55kg
— Ogniskowa panchromatyczna: 70mm, kolorowa 33mm.

Charakterystyka techniczna:

Specyfikacja cyfrowego zdjecia (produktu koncowego)

Format zdjecia

Zawartos¢ zdjecia w poréwnaniu do filmu lotniczego
Format zapisu zdje¢

Kolor na poziomie 3 (level-3)

Dane techniczne kamery cyfrowej (Jednostka sensorowa - S-X)

Rozmiar obrazu panchromatycznego

Rozmiar piksela panchromatycznego

Rozmiar ptaszczyzny ogniskowej

Panchromatyczna odlegto$¢ ogniskowa

Apertura obiektywu

Pionowy kat widzenia, w poprzek nalotu (wzdtuz nalotu)
Kolor (zdolno$¢ wielospektralna)

Rozmiar obrazu kolorowego

Rozmiar piksela kolorowego

Kolorowa odlegto$¢ ogniskowa

Kolorowa apertura obiektywu

Pionowy kat widzenia, w poprzek (wzdtuz nalotu) - kolor
Opcje predkosci migawki

Kompensacja ruchu (FMC)

Maksymalna zdolno$¢ kompensacji

Najmniejsze piksele na ziemi przy putapie 500m (300m)
llos¢ klatek na sekunde (minimum)

Konwersja analogowo-cyfrowa

Rozdzielczo$¢ radiometryczna dla kazdego koloru
Wymiary kamery

Waga

Zuzycie energii przy petnym wykorzystaniu

Przestrzen dyskowa (SSD) na jeden lot

Liczba nieskompresowanych klatek zdolnych do zapisu podczas lotu
Czas wymiany jednostek pamigciowych SSD (podczas lotu)

Konfiguracja jednostek pamigciowych (SSD) i komputera
Transfer danych do biura

Specyfikacja operacyjna

Wykonywanie zdje¢ przy 70% i 20% pokryciu, 20cm GSD, 140knts

Przetwarzanie wykonanych “surowych” zdje¢
Transfer danych z samolotu do biura

Montaz kamery

Obstuga planowania lotu

Obstuga orientacji zewngtrznej

Produkcja fotogrametryczna

Doktadno$¢ geometryczna zdje¢

23cm x 16cm

lepiej niz film skanowany z dokt. 24pm
TIFF (8 lub 16bit), JPEG

Kanaty R, G, B oraz NIR zapisane sg
w petnej rozdzielczo$ci.

9500 x 6600 pikseli
7.2 ym

68.4mm x 47.5mm
70mm

f=1/5.6

52° (37°)

True color & NIR
5412 x 3790 pikseli
6 um

33mm

f=1/4.0

52°(37°)

1/500 do 1/32
Kontrolowana przez TDI
50 pikseli

9.3cm (5.1cm)

1 klatka na 2.5 sekundy
14 bitow

>12 bitow

45 x 45 x 80cm

~ 55kg

~ 350W

nielimitowana przy wielu SSD; SSD - 1.0TB
nielimitowana przy wielu SSD; SSD ~ 3600z.
ponizej trzech minut

Tablet PC i 4 pamigci SSD

Odiaczalne jednostki SSD; stacje dokujace
(opcjonalnie mobilne)

~ 7 godz. na jedng jednostke SSD

OPC, Mobile Serwer, Office PC network,
notebook

Transport SSD lub zgranie via serwer
mobilny na wigksze medium

pierécien adoptujgcy do PAV-30, Z/I T-AS,
GSM3000

Kompatybilna z CCNS-4, Trackair, Vega, ...
Kompatybilna z IGI Aero-Control, POS-AV
wynikowy TIFF kompatybilny z oprogramo-
waniem fotogrametrycznym

ok. 2 ym



